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Handheld Control Head Installation

Caution | fthe mobile radio is equipped with Bluetooth, depending on where the

The radio must be disconnected from the power supply before
commencing any disassembly.

The Radio Installation Manual should be referred to for more detailed
information on warning and safety.

transceiver is mounted, the range of the Bluetooth connected devices
can be reduced. Remounting the transceiver in another location may
be necessary to improve the coverage. Avoid placing large metal

objects directly in front of the transceiver as this can also reduce range.

Note:

Note:

For proper operation, the firmware version in the radio must match the firmware
version in the handheld control head. The red LED blinks when there is a firmware
version mismatch between the handheld control head and the radio. When this
happens, the firmware version in the handheld control head can be matched to
the firmware version in the radio by using the CPS to upgrade the radio firmware
to the latest release with the handheld control head attached. If the radio already
contains the latest firmware release, then the Recovery option will have to be
used instead.

When using the Recovery option, save a copy of the codeplug first, then
reprogram the radio after the Recovery is completed.




To Disassemble the Control Head from the Radio

1.

2.
3.

Insert the dismantling tool in the groove between the control head and the radio
assembly.

Press the dismantling tool under the control head to release the snap features.
Separate the control head and the radio by removing flex cable from radio assembly.

Figure 2. Flexible Connection Removal



To Assemble the Handheld Control Head Transceiver Adapter on the
Radio

1. Verify that the flex cable is fully seated in the connector on the handheld control head
transceiver adapter. (See Figure 3.)

2. Assemble the flex cable to the flex connector in the radio assembly, making sure it is
fully seated. (See Figure 3.)

3. Press the handheld control head transceiver adapter housing onto the radio chassis
until ALL the tabs snap into place.

To Connect the Handheld Control Head to the Transceiver Adapter

1. Connect the cable to the transceiver adapter and tighten the two screws clockwise to
1.9-2.1 Ibs-in by using a No. 2 Phillips screwdriver. (See Figure 3.)

2. Connect the other end of the cable to the handheld control head and lock the cable
by turning the collar clockwise. (See Figure 3.)

To Install the Handheld Control Head

1. Position the hang-up clip in the desired location for the handheld control head, and
mark the positions of the holes on the mounting surface.

2. Center punch the marked spots and realign the hang-up clip in position.
3. Secure the hang-up clip with the self-drilling screws provided.
4. Attach the handheld control head to the hang-up clip.

To Install the Mobile Radio

The Radio Installation Manual should be referred to for detailed radio installation steps.




Figure 3. Handheld Control Head Assembly

Table 1: Replacement Components

Item Part Number Description
1 PMLN7033_= Handheld Control Head Transceiver Adapter
PMLN7502_
2 PMKN4174_* 5-Meter Straight Extension Cable
3 PMKN4173_ 3-Meter Main Coiled Cable
4 PMLN7032_ Handheld Control Head
5 HLN9073_ Hang-Up Clip
6 6686119B01 Dismantling Tool
7 PF001884A01 Flat Flex Cable

*Cable kits to be ordered separately.




sAdditional Information

CDM 7000i,
Part Number DM 4000e, DGM 5000e, DGM Replacement Flex
8000e, XPR 5000e, needed to upgrade
XiR M8000i
PMLN7033_ Not Compatible PF001884A01
PMLN7502_ Compatible NA

Note: Specifications are subject to change without notice. Contact Motorola Solutions
dealer for the latest specifications.
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Bedienkopf fiir den Handbetrieb — Installation

Bevor Sie mit der Demontage beginnen, muss das Funkgerat von der
Stromquelle getrennt werden.

Achtung

Detaillierte Informationen zu Warnungen sowie Sicherheitshinweise
finden Sie im Installationshandbuch des Funkgerats.

Wenn das Mobilfunkgerat Gber Bluetooth verfligt, kann je nach
Montageort des Transceivers die Reichweite der mit Bluetooth
verbundenen Gerate reduziert sein. Fir eine grofRere Abdeckung
muss der Transceiver eventuell an einem anderen Ort montiert
werden. Legen Sie keine groRen Objekte aus Metall direkt vor den
Transceiver, da dies ebenfalls die Reichweite einschranken kann.

Hinweis:

Hinweis:

Fir einen korrekten Betrieb muss die Firmware-Version auf dem Funkgerat
mit der Firmware-Version des Bedienkopfs fiir den Handbetrieb
Ubereinstimmen. Die rote LED blinkt, wenn die Firmware-Version auf dem
Bedienkopf fir den Handbetrieb und dem Funkgerat nicht Gibereinstimmen. In
diesem Fall kann die Firmware-Version auf dem Bedienkopf fir den
Handbetrieb an die Firmware-Version des Funkgeréats angepasst werden,
indem die Firmware des Funkgerats Uber CPS auf die neueste Version
aktualisiert wird, wahrend der Bedienkopf fiir den Handbetrieb
angeschlossen ist. Wenn das Funkgerat bereits Uber die aktuellste Firmware-
Version verfiigt, muss stattdessen die Wiederherstellungsoption verwendet
werden.

Speichern Sie bei Verwendung der Wiederherstellungsoption zunachst eine
Kopie des Codeplugs, und programmieren Sie das Funkgerat neu, nachdem
die Wiederherstellung abgeschlossen ist.




Entfernen des Bedienkopfs vom Funkgerat

1.

2.

3.

Schieben Sie das Demontage-Werkzeug in die Nut zwischen dem Bedienkopf und
dem Funkgerat.

Driicken Sie das Demontage-Werkzeug unter den Bedienkopf, um den
Verriegelungshebel zu I6sen.

Entfernen Sie den Bedienkopf vom Funkgerat, indem Sie das Flex-Kabel vom
Funkgerat trennen.

Demontage- —— P\
Werkzeug S

Abbildung 2. Trennen des Flex-Kabels



Anbringen des Transceiver-Adapters fiir den Bedienkopf fiir den
Handbetrieb am Funkgerat

1.

Stellen Sie sicher, dass das Flex-Kabel korrekt mit dem Anschluss des Transceiver-
Adapters flir den Bedienkopf flr den Handbetrieb verbunden ist. (Siehe Abbildung 3.)
SchlieRen Sie das Flex-Kabel an den Flex-Anschluss am Funkgerat an, und stellen
Sie sicher, dass es korrekt verbunden ist. (Siehe Abbildung 3.)

Driucken Sie das Gehause des Transceiver-Adapters fur den Bedienkopf fur den
Handbetrieb auf das Funkgerategehause, bis ALLE Rastzungen einrasten.

Verbinden des Bedienkopfs fiir den Handbetrieb mit dem
Transceiver-Adapter

1.

SchlieRen Sie das Kabel an den Transceiver-Adapter an, und ziehen Sie die beiden
Schrauben mit einem Kreuzschlitzschraubendreher Typ Nr. 2 im Uhrzeigersinn mit
einem Anzugsdrehmoment von 0,21 bis 0,24 Nm an. (Siehe Abbildung 3.)
Schlieen Sie das andere Ende des Kabels an das Bedienteil fiir den Handbetrieb
an, und drehen Sie die Manschette im Uhrzeigersinn, bis das Kabel einrastet. (Siehe
Abbildung 3.)

Installieren des Bedienkopfs fiir den Handbetrieb

1.

4.

Positionieren Sie den Aufhange-Clip in der gewiinschten Position fiir den Bedienkopf
fur den Handbetrieb, und markieren Sie die Positionen der Bohrungen auf der
Montageflache.

Bohren Sie die angezeichneten Locher durch, und bringen Sie den Aufhénge-Clip in
Position.

Befestigen Sie den Aufhange-Clip mit den mitgelieferten selbstbohrenden
Schrauben.

Befestigen Sie den Bedienkopf fir den Handbetrieb am Aufhange-Clip.

Installieren des mobilen Funkgerats

Detaillierte Installationsanweisungen fiir das Funkgerat finden Sie im
Installationshandbuch.




Abbildung 3. Baugruppe: Bedienkopf fiir den Handbetrieb

Tabelle 1: Ersatzteile

Spalte Artikelnummer Beschreibung
1 PMLN7033_= Transceiver-Adapter des Bedienkopfs fur den
PMLN7502_ Handbetrieb
2 PMKN4174_* gerades Verlangerungskabel, 5 m
3 PMKN4173 Haupt-Spiralkabel, 3 m
4 PMLN7032_ Bedienkopf fur den Handbetrieb
5 HLN9073_ Aufhange-Clip
6 6686119B01 Demontage-Werkzeug
7 PF001884A01 Flex-Flachkabel

*Kabelsatze missen separat bestellt werden.




=Informacion adicional

CDM 7000i, DM 4000e, DGM Circuito flexible de
Numero de pieza 5000e, DGM 8000e, XPR 5000e, repuesto que necesita
XiR M8000i actualizar
PMLN6402_ No compatible PF001884A01
PMLN7504_ Compatible No aplicable

Hinweis: Alle Spezifikationen kdnnen ohne vorherige Anklindigung geéandert werden.
Die neuesten Spezifikationen erhalten Sie bei Ihrem Motorola Solutions-
Handler.




Installation de la téte de commande portable

Attention

La radio doit étre débranchée de la prise secteur avant de commencer
tout démontage.

Consultez le manuel d'installation de la radio pour obtenir des
informations détaillées sur les risques encourus et la sécurité.

Si la radio mobile est équipée de la technologie Bluetooth, la portée
des appareils compatibles Bluetooth peut étre réduite en fonction

de I'endroit ou I'émetteur-récepteur est installé. Il sera peut-étre
nécessaire d'installer I'émetteur-récepteur a un autre emplacement
pour améliorer la couverture. Evitez de placer de gros objets
métalliques devant I'émetteur-récepteur : cela peut également réduire
sa portée.

Remarque :

Remarque :

Pour un fonctionnement correct, la version du micrologiciel de la radio doit
correspondre a la version du micrologiciel de la téte de commande
portable. La LED rouge clignote lorsque la version du micrologiciel de la
téte de commande portable ne correspond pas a celle de la radio. Dans
ce cas, vous pouvez faire correspondre la version du micrologiciel de la
téte de commande portable celle de la radio a I'aide du CPS : celui-ci va
mettre & niveau le micrologiciel de la radio en se connectant a la téte de
commande portable. Si la radio dispose déja de la derniére version

du micrologiciel, I'option de récupération devra alors étre utilisée.
Lorsque vous utilisez I'option de récupération, enregistrez d'abord

une copie du codeplug. Ensuite, une fois la restauration terminée,
reprogrammez la radio.
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Pour démonter la téte de commande de la radio

1. Insérez I'outil de démontage dans la rainure entre la téte de commande et la radio.

2. Appuyez sur I'outil de démontage et enfoncez-le sous la téte de commande pour
dégager les onglets.
3. Séparez la téte de commande de la radio en retirant le circuit flexible de la radio.

Outide  ———pi\
démontage S

Figure 2. Retrait du circuit flexible

Frangais



Pour installer I'adaptateur émetteur-récepteur de la téte de commande
portable sur la radio

1. Vérifiez que le circuit flexible est correctement engagé dans le connecteur sur
I'adaptateur émetteur-récepteur de la téte de commande portable. (Voir Figure 3.)

2. Installez le circuit flexible sur le connecteur de circuit flexible de la radio et
assurez-vous qu'il est bien en place. (Voir Figure 3.)

3. Insérez I'adaptateur émetteur-récepteur de la téte de commande portable dans le
chéssis de la radio en appuyant jusqu'a ce que TOUS les loquets s'enclenchent.

Pour connecter la téte de commande portable a I'adaptateur
émetteur-récepteur

1. Connectez le cable a I'adaptateur émetteur-récepteur et serrez les deux vis en
tournant dans le sens des aiguilles d'une montre de 0,21 a2 0,24 N.m (1,9 a 2,1 |b-po)
a l'aide d'un tournevis Phillips n° 2. (Voir figure 3.)

2. Connectez l'autre extrémité du cable a la téte de commande portable, puis tournez le
céable dans le sens des aiguilles d'une montre en le tenant par le collier. (Voir figure
3.)

Pour installer la téte de commande portable

1. Placez le support de fixation de la téte de commande portable a I'endroit ou vous
souhaitez 'accrocher, puis marquez la position des trous sur la surface de montage.

2. Poingonnez les endroits marqués et réalignez le support de fixation.
3. Fixez le support de fixation avec les vis autoperceuses fournies.
4. Fixez la téte de commande portable au support de fixation.

Pour installer la radio mobile

Consultez le manuel d'installation de la radio pour connaitre les étapes d'installation
de la radio.
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Frangais

Figure 3. Montage de la téte de commande portable

Tableau 1 : Pieces de rechange

Elément Référence Description

1 PMLN7033 = Adaptateur émetteur-récepteur de la téte de
PMLN7502_ commande portable

2 PMKN4174_* Cable d'extension droit de 5 métres

3 PMKN4173_ Cable spiralé principal de 3 métres

4 PMLN7032_ Téte de commande portable

5 HLN9073_ Support de fixation

6 6686119B01 Outil de démontage

7 PF001884A01 Cable flexible plat

* Kits de cables a commander séparément.




=Informations supplémentaires

CDM 7000i, DM 4000e, DGM reﬂe’l‘:":':r::m
Référence 5000e, DGM 8000e, XPR 5000e, néceszaire our la
XiR M8000i -ssaire p
mise a niveau
PMLN6402_ Non compatible PF001884A01
PMLN7504_ Compatible Non applicable

Remarque : Les caractéristiques peuvent faire I'objet de modifications sans préavis.
Contactez un revendeur Motorola Solutions pour connaitre les
caractéristiques techniques les plus récentes.
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Instalacion del cabezal de control del dispositivo

La radio debe estar desconectada de la fuente de alimentacion antes
de iniciar cualquier desmontaje.

Debe consultar el manual de instalacion de la radio para obtener
informacion mas detallada sobre advertencias de seguridad.

Si la radio movil esta equipada con Bluetooth, es posible que se
reduzca el alcance de los dispositivos conectados por Bluetooth en
funcion del lugar en el que se encuentre el transceptor. Para mejorar
la cobertura puede que sea necesario volver a instalar el transceptor
en otra ubicacion. Evite colocar objetos metalicos grandes
directamente delante del transceptor ya que esto también puede
reducir el alcance.

Precaucion

Nota: Para que funcione correctamente, la version de firmware de la radio debe
coincidir con la version de firmware del cabezal de control del dispositivo. El
indicador LED rojo parpadea cuando las versiones de firmware de la radio y del
cabezal de control del dispositivo no coinciden. Cuando esto sucede, se puede
conseguir que la version de firmware del cabezal de control del dispositivo
coincida con la de la radio utilizando el CPS para actualizar el firmware de la radio
a la ultima versién con el cabezal de control del dispositivo conectado. Si la radio
ya dispone de la ultima versién de firmware, sera necesario recurrir a la opcién de
recuperacion en lugar de lo anterior.

Nota: Cuando utilice la opcion de recuperacién, guarde una copia del codeplug en

primer lugar y, a continuacién, vuelva a programar la radio después de la
recuperacion de datos.




Para desmontar el cabezal de control de la radio:

1.

2.

3.

Inserte la herramienta de desmantelamiento en la ranura entre el cabezal de control
y la carcasa de la radio.

Presione la herramienta de desmantelamiento bajo el cabezal para liberar el cierre
a presion.

Separe el cabezal de control de la radio extrayendo el cable flexible de la carcasa
de la radio.

Herramient
ade

Cable
flexible

Figura 2. Extraccion de la conexion flexible



Para introducir el adaptador transceptor del cabezal de control del
dispositivo en la radio:

1.

Compruebe que el cable del circuito flexible encaja por completo en el adaptador
transceptor del cabezal de control del dispositivo. (Consulte la Figura 3).

Introduzca el cable flexible en el conector flexible de la carcasa de la radio,
asegurandose de que encaja por completo en su sitio. (Consulte la Figura 3).
Presione la carcasa del adaptador transceptor del cabezal de control del dispositivo
contra la estructura de la radio hasta que TODAS las lenglietas encajen en su sitio.

Para conectar el cabezal de control del dispositivo al adaptador
transceptor:

1.

Conecte el cable al adaptador transceptor y apriete los dos tornillos en el sentido de
las agujas del reloj hasta 1,9 - 2.1 Ibs-pulg. con un destornillador Phillips del nimero
2. (Consulte la Figura 3).

Conecte el otro extremo del cable al cabezal de control del dispositivo y bloquee el
cable girando la rosca en el sentido de las agujas del reloj. (Consulte la Figura 3).

Para instalar el cabezal de control del dispositivo:

1.

3.
4.

Coloque el clip de sujecion en la zona del cabezal de control del dispositivo que
desee y marque la posicion de los orificios en la superficie de montaje.

Haga una muesca en los puntos marcados y vuelva a alinear el clip de sujecién en
su posicion.

Fije el clip de sujecidn con los tornillos autorroscantes incluidos.

Conecte el cabezal de control del dispositivo al clip de sujecion.

Para instalar la radio movil:

Debe consultar el manual de instalacion de la radio para obtener informacién detallada
sobre los pasos de instalacion de la radio.




Figura 3. Montaje del cabezal de control del dispositivo

Tabla 1: componentes de repuesto

Elemento Numero de pieza Descripcién
1 PMLN7033_= Adaptador transceptor del cabezal de control
PMLN7502_ del dispositivo
2 PMKN4174_* Cable alargador recto de 5 metros
3 PMKN4173 Cable en espiral principal de 3 metros
4 PMLN7032_ Cabezal de control del dispositivo
5 HLN9073 Clip de sujecion
6 6686119B01 Herramienta de desmantelamiento
7 PF001884A01 Cable flexible plano

*Los kits de cables deben pedirse por separado.




sInformacion adicional

Numero de pieza

CDM 7000i, DM 4000e, DGM
5000e, DGM 8000e, XPR 5000e,

Circuito flexible de
repuesto que necesita

XiR M8000i actualizar
PMLN6402_ No compatible PF001884A01
PMLN7504_ Compatible No aplicable

Nota: Las especificaciones estan sujetas a cambio sin previo aviso. Péngase en
contacto con un distribuidor de Motorola Solutions para obtener las Ultimas

especificaciones.




Per smontare il frontalino di comando dalla radio

1.

2.

3.

Inserire lo strumento di smontaggio nella scanalatura fra il frontalino di comando e il
gruppo radio.

Premere lo strumento di smontaggio sotto il frontalino di comando per rilasciare i
componenti a scatto.

Separare il frontalino di comando e la radio rimuovendo il cavo flex dal gruppo radio.

Strument
odi

Figura 2. Rimozione del connettore flessibile



Per montare I'adattatore del transceiver per il frontalino di comando del
palmare sulla radio

1.

Verificare che il cavo flex sia completamente inserito nel connettore dell'adattatore
del transceiver per il frontalino di comando del palmare (vedere Figura 3).
Montare il cavo flex sul relativo connettore nel gruppo radio, assicurandosi che sia
completamente inserito (vedere Figura 3).

Premere l'alloggiamento dell'adattatore del transceiver per il frontalino di comando
del palmare sul telaio della radio fino a quando TUTTE le linguette non scattano in
posizione.

Per collegare il frontalino di comando del palmare all'adattatore
del transceiver

1.

Collegare il cavo all'adattatore del transceiver e serrare le due viti in senso orario per
1,9-2,1 Ibs-in, utilizzando un cacciavite Phillips n.2 (vedere la figura 3).

Collegare I'altra estremita del cavo al frontalino di comando del palmare e bloccare il
cavo ruotando il collare in senso orario (vedere la figura 3).

Per installare il frontalino di comando del palmare

1.

2.
3.
4.

Posizionare la clip di aggancio nella posizione desiderata per il frontalino di comando
del palmare e contrassegnare la posizione dei fori sulla superficie di montaggio.

Perforare al centro i punti contrassegnati e riallineare la clip di aggancio in posizione.
Fissare la clip di aggancio utilizzando le viti autoforanti fornite in dotazione.
Collegare il frontalino di comando del palmare alla clip di aggancio.

Per installare la radio mobile

Per ulteriori istruzioni relative all'installazione della radio, consultare il Manuale di
installazione della radio.




Figura 3. Gruppo del frontalino di comando del palmare

Tabella 1: Componenti sostitutivi

Elemento Part number Descrizione

1 PMLN7033_= Adattatore transceiver frontalino
PMLN7502_ di comando del palmare

2 PMKN4174_* Cavo di prolunga diritto da 5 metri
3 PMKN4173_ Cavo a spirale principale da 3 metri
4 PMLN7032_ Frontalino di comando del palmare
5 HLN9073_ Clip di aggancio
6 6686119B01 Strumento di smontaggio
7 PF001884A01 Cavo flex piatto

*Kit cavi da ordinare separatamente.




=Informazioni aggiuntive

CDM 7000i, DM 4000e, DGM Cavo flex sostitutivo
Part Number 5000e, DGM 8000e, XPR 5000¢, necessario per
XiR M8000i I'aggiornamento
PMLN6402_ Non compatibile PF001884A01
PMLN7504_ Compatibile Non applicabile

Nota: Le specifiche sono soggette a modifiche senza preavviso. Contattare il proprio
rivenditore Motorola Solutions per le ultime specifiche.




El Tipi Kontrol Kafasi Kurulumu

Herhangi bir sbkme igleminden 6nce telsizin glic kaynagiyla baglantisi
A kesilmelidir.

Daha ayrintili uyari ve glivenlik bilgileri icin Telsiz Kurulum Kilavuzu'na
bagvurulmalidir.

Mobil telsizin Bluetooth donanimi bulunuyorsa Bluetooth bagli
cihazlarin menzili alici-vericinin monte edildigi konuma bagh olarak
kisalabilir. Kapsama alanini iyilestirmek igin alici-vericiyi bagka bir
konuma monte etmek gerekebilir. Kapsama alanini azaltabilecegi i¢in
alici-vericinin tam 6nlne blyik metal nesneler koymaktan kaginin.

Dikkat

Not: Dizgin galismasi igin telsizinizdeki Griin yazilimi stirimd el tipi kontrol
kafasindaki trtin yazilimi strimiyle eslesmelidir. El tipi kontrol kafasi ve telsiz
artn yazihmi sdrimleri eslesmiyorsa kirmizi LED yanip s6ner. Bu durumda el tipi
kontrol kafasi takiliyken telsiz Grin yazilmi stiriminu en son siirime yukseltmek
icin CPS kullanilarak kontrol kafasi Grtin yazilimi striimu telsiz Grtin yazilimi
surimiyle eslestirilebilir. Telsizde zaten en son Grin yazilimi stirimu varsa bu
islem yerine Kurtarma secenegi kullaniimaldir.

Not: Kurtarma segenegini kullanirken 6nce codeplug dosyasinin bir kopyasini
kaydedin, ardindan Kurtarma tamamlandiktan sonra telsizi yeniden programlayin.




Kontrol Kafasini Telsizden Sokme

1. Sokme aletini kontrol kafasi ile telsiz aksami arasindaki kanala sokun.
2. Kopgadan kurtulmasi i¢in sékme aletini kontrol kafasinin altina bastirin.
3. Fleks kabloyu telsiz aksamindan cikararak kontrol kafasini ve telsizi ayirin.

Sékme

Sekil 2. Esnek Baglantiyi Cikarma

Turkge



El
1.

El

El

2.
3.
4.

Tipi Kontrol Kafasi Alici-Verici Adaptoriinu Telsize Takma

Fleks kablonun el tipi kontrol kafasi alici-verici adaptérinin Gzerindeki konektore
iyice oturdugundan emin olun. (Bkz. $ekil 3)

Fleks kabloyu telsiz aksamindaki fleks konektoriine takin ve kablonun yerine tam
olarak oturdugundan emin olun. (Bkz. Sekil 3)

TUM tirnaklar yerine oturana kadar el tipi kontrol kafasi alici-verici adaptori
mahfazasini telsiz gévdesine bastirin.

Tipi Kontrol Kafasini Alici-Verici Adaptoriine Baglama

. Kabloyu alici-verici adaptériine baglayin ve No. 2 Yildiz tornavida kullanarak iki

viday! saat yontinde gevirin ve 1,9-2,1 Ibs-ing sikin. (Bkz. Sekil 3)
Kablonun diger ucunu el tipi kontrol kafasina baglayin ve bilezigini saat yéniinde
dondurerek kabloyu kilitleyin. (Bkz. Sekil 3)

Tipi Kontrol Kafasini Kurma

. Eltipi kontrol kafasi i¢in asma klipsini istenen konuma yerlestirin ve montaj ylizeyinde

deliklerin konumunu igaretleyin.

isaretlediginiz noktalarda delikleri ortalayin ve asma klipsini konumlandirin.
Asma klipsini verilen matkap uclu vidalarla saglamlastirin.

El tipi kontrol kafasini asma klipsine takin.

Mobil Telsizi Kurma

Ayrintili telsiz kurulumu adimlari igin Telsiz Kurulumu Kilavuzu'na basvurulmahdir.




Turkge

Sekil 3. El Tipi Kontrol Kafasi Aksami

Tablo 1: Yedek Bilegenler

Oge Parga Numarasi Aciklama
1 PMLN7033_= El Tipi Kontrol Kafasi Alici-Verici Adaptori
PMLN7502_
2 PMKN4174_* 5 Metre DUz Uzatma Kablosu
3 PMKN4173_ 3 Metre Ana Bobin Kablosu
4 PMLN7032_ El Tipi Kontrol Kafasi
5 HLN9073_ Asma Klipsi
6 6686119B01 Sokme Aleti
7 PF001884A01 Diz Fleks Kablosu

*Kablo kitleri ayrica siparis edilir.




=Ek Bilgiler

CDM 7000i, DM 4000e, DGM IZ?J?:SZ':E:
Parca Numarasi 5000e, DGM 8000e, XPR 5000e, ivilestirilmesi
XiR M8000i yhestirl
gerekiyor
PMLN7033_ Uyumlu Degil PF001884A01
PMLN7502_ Uyumiu Uygun Degil

Not: Teknik 6zellikler haber verilmeden degistirilebilir. En yeni teknik 6zellikler igin
Motorola Solutions ile iletisime gegin.




Montaz recznej glowicy sterujacej

Przed rozpoczeciem demontazu nalezy oditgczy¢ radio od zrodta

zasilania.

Szczegodtowe informacje dotyczace ostrzezen i bezpieczenstwa
mozna znalez¢ w podreczniku instalacji radia.
Jesli radiotelefon zostat wyposazony w tgcze Bluetooth, zasieg
urzgdzen potagczonych z wykorzystaniem interfejsu Bluetooth moze
zosta¢ ograniczony (w zaleznosci od miejsca montazu przekaznika).
W celu poprawy zasiegu konieczne moze by¢ ponowne zamontowanie
przekaznika w innym miejscu. Nalezy unika¢ umieszczania duzych

metalowych przedmiotéw bezposrednio przed nadajnikiem-
odbiornikiem, poniewaz mogg one takze moze ograniczy¢ zasieg.

Przestroga

Uwaga: aby urzadzenie dziatato prawidtowo, oprogramowanie sprzetowe
zainstalowane w radiotelefonie musi byé zgodne z oprogramowaniem
recznej gtowicy sterujagcej. Czerwona dioda LED miga w przypadku
wystgpienia niezgodnosci wersji oprogramowania sprzetowego recznej
glowicy sterujgce;j i radiotelefonu. W takim wypadku, aby uzyskaé zgodno$c
oprogramowania tych dwéch urzadzen, nalezy pobra¢ najnowszg wersje
oprogramowania sprzetowego recznej gtowicy sterujgcej za posrednictwem
aplikacji do samodzielnego programowania, gdy gtowica jest podtgczona do
telefonu. Jeli w radiotelefonie zostata juz zainstalowana najnowsza wersja
oprogramowania sprzetowego, konieczne bedzie skorzystanie z opcji
naprawy.

Uwaga: w przypadku opcji naprawy najpierw nalezy zapisa¢ kopie pliku codeplug, a
nastepnie przeprogramowac radiotelefon po zakonczeniu procesu naprawy.




Demontaz gtowicy sterujacej z radia

1. Wsun narzedzie do demontazu w rowek pomiedzy gtowica sterujgcg i zespotem radia.
2. Wcisnij narzedzie do montazu pod gltowice sterujgcg, aby zwolni¢ zatrzaski.
3. Rozdziel gtowice sterujgcag od radia, odtgczajgc przewdd elastyczny od zespotu radia.

Narzedzi
edo

Przewod
elastyczny

Rysunek 2. Demontaz potgczenia elastycznego



Montaz adaptera przekaznika recznej gtowicy sterujgcej w radiotelefonie

1. Sprawdz, czy przewdd jest prawidtowo osadzony w zigczu recznej glowicy sterujacej
adaptera przekaznika (patrz rysunek 3).

2. Podtacz przewdd elastyczny do ztgcza elastycznego w zespole radia, upewniajgc
sie, ze zostat prawidtowo osadzony (patrz rysunek 3).

3. Zamontuj adapter przekaznika recznej gtowicy w obudowie radia, naciskajgc do
momentu, az WSZYSTKIE wypustki znajdg sie na miejscu i rozlegnie sie odgtos
zablokowania.

Podtaczanie recznej glowicy sterujacej do adaptera przekaznika

1. Podtacz kabel do adaptera przekaznika, a nastepnie przykre¢ dwie $ruby zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara (moment 1,9-2,1 funta x cal) za pomocg wkretaka
Phillips 2. (Patrz rysunek 3).

2. Podtacz drugi koniec kabla do recznej glowicy sterujgcej i zablokuj kabel, obracajgc
kotnierz w prawo. (Patrz rysunek 3).

Montaz recznej glowicy sterujacej

1. Ustaw zaczep do wieszania w miejscu, w ktérym ma zawisng¢ reczna gtowica
sterujgca i oznacz lokalizacje otworéw na powierzchni montazowe;.

2. Oznacz lokalizacje otworéw punktakiem i odpowiednio ustaw zaczep do wieszania.

3. Zamocuj zaczep do wieszania wkretami samowiercgacymi dotagczonymi do zestawu.

4. Zawie$ reczng gtowice sterujgca na zaczepie do wieszania.

Instalacja radiotelefonu

Szczegdétowg procedure instalacji radiotelefonu mozna znalez¢ w podreczniku instalacji
radiotelefonu.




Rysunek 3. Zespot recznej glowicy sterujgcej

Tabela 1: Komponenty wymienne

Pozycja Numer Opis
katalogowy
1 PMLN7033_= Adapter przekaznika recznej glowicy sterujgce;j
PMLN7502_
2 PMKN4174_* Prosty przedtuzacz o dtugosci 5 m
3 PMKN4173_ Gtéwny kabel spiralny o dtugosci 3 m
4 PMLN7032_ Reczna glowica sterujgca
5 HLN9073_ Zaczep do wieszania
6 6686119B01 Narzedzie do demontazu
7 PF001884A01 Ptaski przewdd elastyczny

* Zestawy przewoddéw nalezy zamawia¢ osobno.




§Informacje dodatkowe

CDM 7000i, DM 4000e, DGM Zamienny kabel
Numer katalogowy 5000e, DGM 8000e, XPR 5000¢, elastyczny wymagat
XiR M8000i ulepszenia
PMLN6402_ Niekompatybilne PF001884A01
PMLN7504_ Kompatybilne Nie dotyczy

Uwaga: dane techniczne mogg ulec zmianie bez powiadomienia. Aby uzyska¢
najnowsze parametry techniczne, skontaktuj sie ze sprzedawca produktéw
firmy Motorola Solutions.




YctaHoBKa py4Horo 6r5ioka ynpasrneHus

BHuMaHue!

Mepepn BbINONHEHNEM NtOOLIX 4ENCTBUIA NO AEMOHTAXY
pagMocTaHuUMio Heo6X0AMMO OTKIUNUTL OT UCTOYHMKA NUTaHKS.
[nsa nonyyexusa 6onee nogpobHoM nHdopmaumm o mepax
©e3onacHOCTN CM. PyKOBOACTBO MO YCTAHOBKE PaanOCTaHLNN.

Ecnn mobunbHasa pagmnoctaHums nogaepxmeaet Bluetooth, ananasoH
OencTBMA YCTPOWCTB, NOAKMIOYEHHbIX € noMoLLlbio Bluetooth, moxet
YMEeHbLUaTbCSA B 3aBUCMMOCTU OT TOrO, rA€ YCTaHOBMEH
npuemonepenartymk. ns yny4yweHns 30Hbl NOKPbITUS MOXET
noHagobuTbCcsa NepeycTaHoBKa npuemonepeaartyvka B Apyrom
nonoxeHun. CTapanTech He pacnonaratb nepeg
npvemMonepeaTyMkom 6onblume MmeTannmyeckme oobexThl,
MOCKOMbKY OHM TOXE BIUSIIOT HA YMEHbLUEHNE 30HbI NMOKPLITUS.

MpumeyaHume.

MpumeyaHue.

[ns HagexHon paboTbl BEpCUS MUKPONPOrpaMMHOro obecneveHus
pagmocTaHuMmn J0MKHa COOTBETCTBOBATL BEPCUM MUKPOMPOrpaMMHOro
obecneyeHns py4Horo 6noka ynpasneHus. CBETOAMOAHBIA HAMKATOP
Ha4yHEeT MuUraTb KPacHbIM LIBETOM, €CIN BEPCUN MUKPONPOrpaMMHOro
obecnevyeHusi pagnocTaHLuum 1 pyyHoro broka ynpasneHns He
coBnaaatoT. MNpy BO3HUKHOBEHWUM TaKOW CMTyaLMn MUKPONpPOrpamMmmHoe
obecneveHne py4Horo 6110ka ynpaseHUs MOXHO COHacTpoUTb

C MMKOMNpPOrpaMMHbIM obecnedyeHnemM pagmocTaHummn nyTem
0OHOBMEHUsI NocneaHero 4o camon No3gHen Bepcum ¢ nomoulsto CPS
Npu NOAKMYEHHOM K paanocTaHLmMn py4HOM Brioke ynpasneHus.
Ecnun B pagnocTaHuum yxxe ycTaHOBMeHa NocneaHsas Bepcus
MMKpONporpaMmHoro obecneveHunsi, cnegyeT BOCMNOMb30BaTbCA
dyHKUMEN BOCCTAHOBIIEHUS.

Mpwn ncnonb3oBaHMM MYHKUMN BOCCTAHOBIEHUS MPeABapUTENBHO

COXpaHuUTe Konuk Koannara, a 3atemMm nepenporpaMMMpyVlTe
paanocTaHuuio nocne BbINOJIHEHUA BOCCTAHOBNEHUA.




YT06b1 OTCOEANHUTL GIOK yNpaBreHUsa oT paguoCcTaHUMU, BbINONHUTE
criegyowme nencTeus.

1. BcTaBbTe MHCTPYMEHT ANsl AEMOHTaXa B 3a30p Mexay GrIOKOM yrnpaBreHust
W pagnocTaHuUmen.

2. HaxmuTte Ha MHCTPYMEHT, BBEAEHHbIV NoA Orok ynpaeneHus, 4tobbl 0cBO60ANTb
3aXNMb.

3. Otgenute Gnok ynpaeneHnst OT paguMocTaHLmMK, OTKITFOUYUB rMOKui kKabernb
OT pagmocTaHLUmK.

MHCTpyMeHT
ans

Mmbknn
kabenb

Pycckumn

Puc. 2. OmknoyeHue aubkoao Kaberss



Y106bI YCTaHOBUTb agantep npunemonepenaryuvka py4Horo 6noka
ynpaBneHusa Ha pagnoctaHuuu, BbiNnonHUTe crneayrouue OencTBuUsA.

1.

Y6egutecn, 4To rmbkuin kabenb NONHOCTBLIO MOMELLEH B pa3beM Ha aganTepe
npvemonepenarymka py4yHoro 6noka ynpasneHus (CM. pucyHok 3).

MoacoenunHuTe rmbkmn kabenb K pasbemy rmbkoro kabens Ha Kopnyce pagnocTaHumm
1 ybegutech, YTO OH MOMHOCTLIO MOMELLEH B Pa3beM (CM. PUCYHOK 3).

MpwxrmanTe kopnyc agantepa npyemonepegarymka py4Horo 6noka ynpasneHus

K OCHOBaHMWIO paanocTaHumm Ao Tex nop, noka BCE koHTakTbl He BCTaHyT Ha MeCTo.

Y1006bI NOAKMIOYUTL PYYHOM BIIOK YyNpaBneHuA K agantepy
npuemonepegaTymka, BbINOSIHUTE crieayrolme AeUCcTBUA.

1.

Mopkntounte kabenb kK aganTepy nNpuemonepeaTymka v 3aTssHATe ABa BUHTA No
YyacoBowm cTpenke momeHTom 0,21-0,23 H*m (1,9-2,1 cdoyHTa* a0l iM) C NOMOLLIbHO
KpecToobpasHon oteepTkm Philips Ne 2. (Cm. pucyHok 3).

Mogkntounte apyrom KoHew kabens K pydHomy GrioKy ynpaBneHusi u noBepHUTe
MydTy Kabensa no Yacosow crpenke. (CM. pucyHok 3).

Y106bI yCTAaHOBUTL PYYHOW GNOK ynpaBrieHUs, BbINOMHUTE crieaylowme
OeucTBus.

1.

4.

Pa3mecTute NnogBeCHON KPOHLUTEWH B MECTE YCTaHOBKM py4HOro 6noka ynpasneHus
N OTMETLTE NONOoXeHNe OTBEPCTUIA HA MOHTa)XHOW MOBEPXHOCTMY.

Mocne KepHeHUst HaMeYeHHbIX OTBEPCTUI CHOBA Pa3mMecTUTe NOABECHON KPOHLUTENH
B HY>XHOM MOMNOXEHUN.

3akpenuTe NogBECHOW KPOHLUTENH C MOMOLLbIO BUHTOB-CAMOPE30B, BXOASLLNX
B KOMMIIEKT NOCTaBKW.

MpucoegnHnTe py4Homn 6rnok ynpaeneHns K NoABECHOMY KPOHLUTENHY.

Y1006bI YCTAaHOBUTH MOOUITLHYIO PaAMOCTaHLMIO, BLINOTHUTE crieayrolme
OencTBuUS.

[ns nonyyexus 6onee nogpoGHoi MHopMaLmMm 06 aTanax yCTaHOBKM pagnocTaHLmm
CM. PYKOBOACTBO MO YCTaHOBKE paauoCTaHLMW.




Pycckumn

Puc. 3. Céopka py4Hoeo brioka yrpasneHus

Tabn. 1. CMeHHbIe KOMIMOHEHMbI

AnemeHT Howmep no katanory OnucaHune
1 PMLN7033_= ApanTtep npuemorniepenarymka
PMLN7502_ py4Horo 6noka ynpasneHus
2 PMKN4174_* MpsimMon yanuHuTens, 5 M
3 PMKN4173_ [MaBHbIV cnvparnbHbIi kKabenb, 3 M
4 PMLN7032_ Py4How 6nok ynpasnexus
5 HLN9073_ [NoaBeCHOM KPOHLUTENH
6 6686119B01 MHCTpYyMeHT Ansa AemoHTaxa
7 PF001884A01 Mnockuin rmbkmn kabernb

*Habopbl kabenen HeobxoaMMO 3akasbiBaTb AOMOMHUTENBHO.




=[lononHuTenbHaa uHgpopmauma

CDM 7000i, DM 4000e, DGM CMEeHHbIV rMbkun
Homep no katanory 5000e, DGM 8000e, XPR 5000e, kabenb, TpebGyroLWMIA
XiR M8000i MoaepHuU3aummn
PMLN6402_ He coBmectumo PF001884A01
PMLN7504_ CoBmecTMMO He npumennmo

MpumeyvaHue. [aHHble, ykasaHHble B cneundukaumsix, MoryT GbiTb M3MeHeHbl 6e3
yBegomneHus. na nonydeHus nocnegHnx cneumpukaumm CBsXXmTech
¢ avnepom komnaHun Motorola Solutions.
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